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Результаты освоения учебной дисциплины: «Техническая механика» 

 ППССЗ (СПО) по направлению специальности: 07.02.01 «Архитектура» 

 

Коды 

компетенций 

по ФГОС 

Компетенции Результат освоения 

Общие компетенции 

ОК 1 Понимать сущность и соци-

альную значимость своей бу-

дущей профессии, проявлять 

к ней устойчивый интерес 

Знать сущность и социальную значимость 

будущей профессии. 

Уметь проявлять к будущей профессии 

устойчивый интерес. 

ОК 2 Организовывать собственную 

деятельность, выбирать типо-

вые методы и способы выпол-

нения профессиональных за-

дач, оценивать их эффектив-

ность и качество. 

Знать методы и способы выполнения про-

фессиональных задач. 

Уметь организовывать собственную дея-

тельность, выбирать типовые методы и спо-

собы выполнения профессиональных задач, 

оценивать их эффективность и качество. 

ОК 3 Принимать решения в стан-

дартных и нестандартных си-

туациях и нести за них ответ-

ственность. 

Знать алгоритм действий в чрезвычайных 

ситуациях.  

Уметь принимать решения в стандартных и 

нестандартных ситуациях, в т.ч. ситуациях 

риска, и нести за них ответственность. 

ОК 4 Осуществлять поиск и исполь-

зование информации, необхо-

димой для эффективного вы-

полнения профессиональных 

задач, профессионального и 

личностного развития. 

Знать круг профессиональных задач, цели 

профессионального и личностного развития. 

Уметь осуществлять поиск и использова-

ние информации, необходимой для эффек-

тивного исполнения профессиональных за-

дач, профессионального и личностного раз-

вития. 

ОК 5 Использовать информационно 

-коммуникационные техноло-

гии в профессиональной дея-

тельности. 

Знать основы информационной культуры. 

Уметь осуществлять анализ и оценивать 

информацию с использованием информа-

ционно-коммуникационных технологий. 

ОК 6 Работать в коллективе и ко-

манде, эффективно общаться с 

коллегами, руководством, по-

требителями. 

Знать приемы и способы адаптации в про-

фессиональной деятельности. 

Уметь адаптироваться к меняющимся 

условиям профессиональной деятельности. 

ОК 7 Брать на себя ответственность 

за работу членов команды 

(подчиненных), результат вы-

полнения заданий. 

Знать нормы морали, профессиональной 

этики и служебного этикета. 

Уметь выполнять профессиональные зада-

чи в соответствии с нормами морали, про-

фессиональной этики и служебного этикета. 



 

Коды 

компетенций 

по ФГОС 

Компетенции Результат освоения 

ОК 8 Самостоятельно определять 

задачи профессионального и 

личностного развития, зани-

маться самообразованием, 

осознанно планировать повы-

шение квалификации. 

Знать круг задач профессионального и 

личностного развития. 

 Уметь самостоятельно определять задачи 

профессионального и личностного разви-

тия, заниматься самообразованием, осо-

знанно планировать повышение квалифика-

ции. 

ОК 9 Ориентироваться в условиях 

частой смены технологий в 

профессиональной деятельно-

сти. 

Знать технологию профессиональной дея-

тельности. 

Уметь ориентироваться в условиях смены 

технологий в профессиональной деятель-

ности. 

Профессиональные компетенции 

ПК 1.1. Разрабатывать проектную до-

кументацию объектов различ-

ного назначения. 

 

Знать методику расчетов на прочность, 

жесткость и устойчивость элементов со-

оружений. 

 Уметь выполнять несложные расчеты 

на прочность, жесткость и устойчивость 

элементов сооружений. 

ПК 2.1. Участвовать в авторском 

надзоре при выполнении 

строительных работ в соответ-

ствии с разработанным объ-

емно-планировочным решени-

ем. 

Знать: методику расчетов конструкций по 

двум группам предельных состояний, 

нормы проектирования основных строи-

тельных конструкций. 

Уметь: пользоваться Государственными 

стандартами, СНиП и другой нормативной 

литературой 

ПК 2.2. Осуществлять корректировку 

проектной документации по 

замечаниям смежных и кон-

тролирующих организаций и 

заказчика. 

Знать: методику расчетов на прочность, 

жесткость и устойчивость элементов со-

оружений, основы подбора рациональных 

сечений элементов конструкций.    

Уметь: выполнять несложные расчеты на 

прочность, жесткость и устойчивость эле-

ментов сооружений; пользоваться Госу-

дарственными стандартами, СНиП и дру-

гой нормативной литературой; выполнять 

подбор рациональных сечений элементов 

конструкций.    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Паспорт 

фонда оценочных средств 

 ППССЗ (СПО) по направлению специальности: 07.02.01  «Архитектура» 

Дисциплина: «Техническая механика» 

 

№ 

п/п 

Контролируемые ди-

дактические  

единицы 

 

Контролируемые 

компетенции  

 (или их части) 

Наименование  

оценочных средств 

Тесты,  

кол-во 

заданий 

Другие оценочные  

средства 

вид кол-во 

заданий 

1 

Раздел 1. Теоретиче-

ская механика – се-

местр 3 

 

ОК-1; 2; 5 

ПК – 1.2; 2.2 

 

50   

2 

Раздел 2.  Сопротив-

ление материалов – 

семестр 4 

Тема 2.1. 

Тема 2.2.  

ОК-1; 5; 8 

ПК – 1.1; 1.2; 2.2 

 

50 

  

3 

Раздел 2.  Сопротив-

ление материалов – 

семестр 5 

Тема 2.3. 

Тема 2.4.  

ОК-3; 4; 6; 8; 9 

ПК – 1.1; 1.3; 

2.2. 

 

50 

  

Всего: 85   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Методика проведения контроля по проверке базовых знаний  

по дисциплине «Техническая механика» 

 

Раздел №1 Теоретическая механика 

Контролируемые компетенции (знания, умения): ОК-1; 2; 5 

ПК – 1.2; 2.2 

 

 

Таблица № 1 

Направление подготовки  

07.02.01  «Архитектура» 

Контролируемые разделы 

 

Теоретическая механика 1 

 

Таблица № 2 

Параметры методики 

Количество оценок Четыре 

Названия оценок Неудовлетворительно; удовлетвори-

тельно, 

хорошо, 

отлично 

Пороги оценок 0%-39% неудовлетворительно; 

40%-69%  удовлетворительно; 

70%-89%  хорошо; 

свыше 90% - отлично 

Предел длительности всего контроля 90 минут 

Предел длительности ответа на каждый вопрос Не устанавливается 

Последовательность выбора разделов Последовательная 

Последовательность выборки вопросов из каждого 

раздела 

Случайная 

Предлагаемое количество вопросов из одного кон-

тролируемого раздела 

4 

 

- 10 баллов  выставляется студенту, который правильно выполняет   37-50 тестовых зада-

ний; который способен использовать основные законы естественнонаучных дисциплин в про-

фессиональной деятельности, применять методы математического анализа и математического 

моделирования, теоретического и экспериментального исследования; способен привлекать для 

решения поставленных задач соответствующий физико-математический аппарат  

- 8 балла выставляется студенту, если правильно решено 24-36 тестовых заданий; 

- 6 балла выставляется студенту, если правильно решено 15-23 тестовых заданий. 

Ниже 6 баллов оценка студенту не выставляется 

 

Фонд тестовых заданий для текущего контроля знаний по теме: 

Выберите один правильных вариант: 

 

Статика – это раздел теоретической механики, который изучает: 

механическое движение материальных твердых тел и их взаимодействие 

+условия равновесия тел под действием сил 

 движение тел как перемещение в пространстве; характеристики тел и          причины, 

вызывающие движение, не рассматриваются 



движение тел под действием сил 

 

Сила – это: 

+векторная величина, характеризующая механическое взаимодействие тел между со-

бой 

скалярная величина, характеризующая механическое взаимодействие тел между со-

бой 

векторная величина, характеризующая динамическое взаимодействие тел между со-

бой 

скалярная величина, характеризующая динамическое взаимодействие тел между со-

бой 

 

Единицей измерения силы является: 

1 Дж 

1 Па 

+1 Н 

1 кг 

 

ЛДС силы – это: 

  прямая, перпендикулярно которой расположена сила 

+прямая, на которой лежит сила 

  луч, на котором лежит сила 

  луч, указывающий направление движения силы 

 

Абсолютно твёрдое тело – это: 

физическое тело, размерами которого можно пренебречь, по сравнению с расстояни-

ем на котором оно находится 

условно принятое тело, размерами которого можно пренебречь, по сравнению с рас-

стоянием на котором оно находится 

физическое тело, которое не подвержено деформации 

+условно принятое тело, которое не подвержено деформации 

 

Материальная точка - это: 

физическое тело, размерами которого можно пренебречь, по сравнению с расстояни-

ем на котором оно находится 

+условно принятое тело, размерами которого можно пренебречь, по сравнению с рас-

стоянием на котором оно находится 

физическое тело, которое не подвержено деформации 

условно принятое тело, которое не подвержено деформации 

 

Равнодействующая сила – это: 

+такая сила, которое оказывает на тело такое же действие, как и все силы воздей-

ствующие на тело вместе взятые 

такая сила, которое оказывает на тело такое же действие, как и каждая из сил воздей-

ствующих на тело 

такая система сил, которое оказывает на тело такое же действие, как и все силы воз-

действующие на тело вместе взятые 

такая система сил, которое оказывает на тело такое же действие, как и каждая из сил 

воздействующих на тело 

 

Уравновешивающая сила равна: 

по величине равнодействующей силе, но лежит на другой ЛДС 



по величине равнодействующей силе, лежит на другой ЛДС, но направлена в проти-

воположную сторону 

+по величине равнодействующей силе, лежит с ней на одной ЛДС, но направлена в 

противоположную сторону 

по величине и направлению равнодействующей силе, лежит с ней на одной ЛДС 

 

По формуле  определяют: 

величину уравновешивающей силы, от двух сил действующих на одно тело 

величину равнодействующей силы, от двух сил действующих на два разных тела 

величину уравновешивающей силы, от двух сил действующих из одной точки на одно 

тело 

+величину равнодействующей силы, от двух сил действующих из одной точки на од-

но тело 

  

Тела, ограничивающие перемещение других тел, называют: 

реакциями 

опорами 

+связями 

поверхностями 

 

На рисунке представлен данный вид связи:   

в виде шероховатой поверхности 

в виде гибкой связи 

+в виде гладкой поверхности 

в виде жесткой связи 

 

ПРИ УСЛОВИИ, ЧТО F1 =  - ׀F4׀ ,  F2 =  - ׀F5׀ ,  F3 ≠  - ׀F5׀ , ЭТИ СИ-

ЛЫ СИСТЕМЫ МОЖНО УБРАТЬ, НЕ НАРУШАЯ МЕХАНИЧЕСКОГО 

СОСТОЯНИЯ ТЕЛА: 

F1 и F3 

F2 и F5 

+F1 и F4 

F3 и F5 

 

Плоской системой сходящихся сил называется: 

+система сил, действующих на одно тело, ЛДС которых имеют одну общую точку 

система сил, действующих на разные тела, ЛДС которых имеют одну общую точку 

система сил, действующих на разные тела, ЛДС которых не имеют общих точек 

система сил, действующих на одно тело, ЛДС которых не имеют общих точек. 

 

Определение равнодействующей в плоской системе сходящихся сил графическим спосо-

бом заключается в построении: 

+силового многоугольника 

силового неравенства 

проекций всех сил на оси координат Х и У 

круговорота внутренних и внешних сил 

 

ВЫРАЖЕНИЕ ДЛЯ РАСЧЕТА ПРОЕКЦИИ СИЛЫ F НА ОСЬ ОУ 

ДЛЯ РИСУНКА:  



Fу= - F*соs 30° 

Fу=   F*соs 60° 

+Fу= - F*sin 30° 

Fу= - F*sin 60° 

 

Пара сил оказывает на тело: 

отрицательное действие 

положительное действие 

+вращающее действие 

изгибающее действие 

 

Моментом силы относительно точки называется: 

произведение всех сил системы 

+произведение силы на плечо 

отношение силы к расстоянию до точки 

отношение расстояния до точки к величине силы 

 

Единицей измерения момента является: 

1Н/м 

+1Н*м 

1Па 

1Н 

 

Определите для рисунка, чему будет равен момент пары сил: 

+12 Нм 

7 Нм 

– 12 Нм 

 – 7 Нм 

 

Единицей измерения сосредоточенной силы является: 

+Н 

Нм 

Н/м 

Па 

 

Единицей измерения распределённой силы является: 

Н 

Нм 

+Н/м 

Па 

 

Опора допускает поворот вокруг шарнира и перемещение вдоль опорной поверхности. 

Реакция направлена перпендикулярно опорной поверхности: 

шарнирная опора 

+шарнирно-подвижная опора 

шарнирно-неподвижная опора 

защемление 

 

Опора допускает поворот вокруг шарнира и может быть заменена двумя составляющими 

силы вдоль осей координат: 

шарнирная опора 

шарнирно-подвижная опора 



+шарнирно-неподвижная опора 

защемление 

 

Опора не допускает поворот вокруг шарнира и может быть заменена двумя составляю-

щими силы вдоль осей координат: 

шарнирная опора 

шарнирно-подвижная опора 

шарнирно-неподвижная опора 

+защемление 

 

Пространственная система сил — это: 

система сил, линии действия которых лежат в одной плоскости 

+система сил, линии действия которых не лежат в одной плоскости 

система сил, линии действия которых перпендикулярны плоскости 

система сил, линии действия которых параллельны плоскости 

 

Центр тяжести параллелепипеда находится: 

на одной из граней фигуры 

на середине низовой грани фигуры 

+на пересечении диагоналей фигуры 

на середине перпендикуляра, опущенного из середины верхней грани фигуры 

 

Центр тяжести конуса находится: 

на одной из граней фигуры 

на середине низовой грани фигуры 

+на 1/3 высоты от основания фигуры 

на середине перпендикуляра, опущенного из середины верхней грани фигуры 

 

Реакции опор Ra и Rв в данной балке: 

численно равны и равны по модулю 

численно равны, но не равны по 

модулю 

Ra > Rв d 2 раза 

Ra < Rв d 2 раза 

 

Кинематика – это раздел теоретиче-

ской механики, который изучает: 

механическое движение ма-

териальных твердых тел и их взаимодействие 

условия равновесия тел под действием сил 

+движение тел как перемещение в пространстве; характеристики тел и причины, вы-

зывающие движение, не рассматриваются 

движение тел под действием сил 

 

Динамика – это раздел теоретической механики, который изучает: 

механическое движение материальных твердых тел и их взаимодействие 

условия равновесия тел под действием сил 

движение тел как перемещение в пространстве; характеристики тел и причины, вызы-

вающие движение, не рассматриваются 

+движение тел под действием сил 

 



Статика – это раздел теоретической механики, который изучает: 

+общие законы равновесия материальных точек и твердых тел и их взаимодействие 

условия равновесия тел под действием внутренних сил 

равновесие тел как перемещение в пространстве; характеристики тел и причины, вы-

зывающие движение, не рассматриваются 

движение тел под действием сил 

 

Сила – это: 

+векторная величина, характеризующая механическое взаимодействие тел между со-

бой 

векторная величина, характеризующая механическое взаимодействие сил между собой 

векторная величина, характеризующая динамическое взаимодействие сил между собой 

скалярная величина, характеризующая динамическое взаимодействие сил между собой 

 

Система сил– это: 

+Совокупность всех векторных величин, действующих на одно тело 

Совокупность всех скалярных величин, действующих на соседние тела 

Совокупность всех векторных величин, действующих на соседние тела 

Совокупность всех скалярных величин, действующих на одно тело 

 

F Σ – это обозначение: 

внешней силы, воздействующей на тело 

проекции силы на ось координат 

уравновешивающей силы 

+равнодействующей силы 

 

Величину равнодействующей силы, от двух сил действующих из одной точки на одно те-

ло определяют по формуле: 

 

***** 

 

 
 

Связь – это: 

тело, движению которого ничего не препятствует 

опора, которая препятствует движению других тел 

+тело, которое препятствует движению других тел 

поверхность, которая препятствует движению других тел 

 

На рисунке представлен данный вид связи:   

в виде наклонной поверхности 

в виде точечной опоры относительно бруса 

в виде точечной опоры на гладкой поверхности 

+в виде ребра двухгранного угла 

 

ПРИ УСЛОВИИ, ЧТО F1 =  - ׀F2׀ ,  F3 =  - ׀F5׀ ,  F4 

 ЭТИ СИЛЫ СИСТЕМЫ МОЖНО , ׀F2׀ -  ≠



УБРАТЬ, НЕ НАРУШАЯ МЕХАНИЧЕСКОГО СОСТОЯНИЯ ТЕЛА: 

F1 и F3 

F2 и F4 

+F1 и F2 

F3 и F5 

 

Если определённая равнодействующая сила при графическом сложении векторов в плос-

кой системе сходящихся сил, оказалась равна нулю, то это будет означать: 

что данное тело не испытывает нагрузок 

+что данное тело не движется 

что данное тело движется по линии действия уравновешивающей силы 

что данное тело не испытывает излишней нагрузки 

 

ВЫРАЖЕНИЕ ДЛЯ РАСЧЕТА ПРОЕКЦИИ СИЛЫ F НА ОСЬ ОХ ДЛЯ 

РИСУНКА:  

Fх= - F*соs 30° 

Fх=   F*соs 60° 

Fх= - F*sin 30° 

+Fх=   F*sin 60° 

 

ОПРЕДЕЛИТЕ ДЛЯ РИСУНКА, ЧЕМУ БУДЕТ РАВЕН МОМЕНТ ПАРЫ 

СИЛ: 

39 Нм 

16 Нм 

+–39 Нм 

 – 16 Нм 

на пересечении медиан фигуры 

 

Центр тяжести у ромба находится: 

на пересечении медиан фигуры 

+на пересечении диагоналей фигуры 

на середине перпендикуляра, опущенного из середины верхней грани фигуры 

на расстоянии 1/3 от левого угла фигуры 

 

Точка тела, через которую проходит линия действия равнодействующей сил тяжести, 

действующих на частицы данного тела, при любом положении тела в пространстве, 

называется: 

+центр тяжести 

центр масс 

центр инерции 

центр удара 

 

Определить в см координату Сх  центра тяжести прямолинейного однородного 

стержня АВ, если заданы координаты точек А и В: см10хА = , см40хВ = . 

+25 

50 

10 

40 

 



Определить в см координату Cy  центра тяжести кронштейна, состоящего из одно-

родных стержней м2,0AB = , м1,0BD =  и м06,0DE = , имеющих одинаковый 

линейный вес: 

 
+6,06 

0,0606 

4,33 

7,27 

 

Определить координату Сх  центра тяжести однородной пластины: 

 
-1 

+1 

0 

 

Определить в см координату Cy  центра тяжести квадрата из невесомых стержней с 

грузами массой кг2mA = , кг3mB = , кг1mO = , кг4mE = , если см30ОЕАО == : 

 
10 

40 

28 

+15 

 

 

Связь в точке А называется: 



 
шарнирно-подвижная 

+шарнирно-неподвижная 

жесткая заделка 

гладкая поверхность 

 

Связь в точке B называется: 

 
 

+шарнирно-подвижная 

шарнирно-неподвижная 

жесткая заделка 

гладкая поверхность 

 

Связь в точке В называется: 

 
 

неподвижный шарнир 

+невесомый стержень 

подвижный шарнир 

 

 

 

Раздел №2 Сопротивление материалов – Темы 2.1, 2.2 

Контролируемые компетенции (знания, умения): ОК-1; 5; 8 

ПК – 1.1; 1.2; 2.2 

 

 

Таблица № 1 

Направление подготовки  

07.02.01  «Архитектура» 

Контролируемые разделы 

 

Сопротивление материалов 2(темы 2.1, 2.2) 

 

Таблица № 2 

Параметры методики 

Количество оценок Четыре 

Названия оценок Неудовлетворительно; удовлетвори-

тельно, 

хорошо, 



отлично 

Пороги оценок 0%-39% неудовлетворительно; 

40%-69%  удовлетворительно; 

70%-89%  хорошо; 

свыше 90% - отлично 

Предел длительности всего контроля 90 минут 

Предел длительности ответа на каждый вопрос Не устанавливается 

Последовательность выбора разделов Последовательная 

Последовательность выборки вопросов из каждого 

раздела 

Случайная 

Предлагаемое количество вопросов из одного кон-

тролируемого раздела 

4 

 

- 10 баллов  выставляется студенту, который правильно выполняет   37-50 тестовых зада-

ний; который способен использовать основные законы естественнонаучных дисциплин в про-

фессиональной деятельности, применять методы математического анализа и математического 

моделирования, теоретического и экспериментального исследования; способен привлекать для 

решения поставленных задач соответствующий физико-математический аппарат  

- 8 балла выставляется студенту, если правильно решено 24-36 тестовых заданий; 

- 6 балла выставляется студенту, если правильно решено 15-23 тестовых заданий. 

Ниже 6 баллов оценка студенту не выставляется 

 

Фонд тестовых заданий для текущего контроля знаний по теме: 

Выберите один правильных вариант: 

 

Деформация – это: 

изменение форма тела 

изменение размеров тела 

изменение цвета тела 

+изменение формы и размеров тела 

 

Способность материала не разрушаться под приложенной нагрузкой - это: 

устойчивость  

+прочность 

жёсткость 

выносливость 

 

Способность материала незначительно деформироваться под приложенной нагрузкой - это: 

устойчивость  

прочность 

+жёсткость 

выносливость 

 

Способность материала под приложенной нагрузкой сохранять первоначальную форму 

упругого равновесия - это: 

+устойчивость  

прочность 

жёсткость 

выносливость 



Позволяет определить величину внутреннего силового фактора в сечении, но не дает воз-

можности установить закон распределения внутренних сил по сечению: 

закон Гука 

метод Риттера 

+метод сечений 

принцип Сен-Венана 

 

Единицей измерения напряжения является: 

1Н 

1Пас 

1Н/м 

+1Н/мм2 

 

Буквой σ обозначают: 

полное напряжение 

+нормальное напряжение 

касательное напряжение 

предельное напряжение 

 

Буквой τ обозначают: 

полное напряжение 

нормальное напряжение 

+касательное напряжение 

предельное напряжение 

 



Способность твердого тела сопротивляться изменению геометрических размеров и формы 

(способность сопротивляться деформированию) называется: 

    +жесткостью  

    выносливостью         

    устойчивостью     

    прочностью 

 

Свойство твердых тел возвращаться к своим первоначальным размерам после прекращения 

действия внешних сил называется: 

             выносливостью   

            +упругостью   

             прочностью     

             устойчивостью 

 

Величина, служащая мерой механического действия одного материального тела на другое, 

называется: 

             + силой         

              устойчивостью 

              реакцией связи     

              механической связью 

 

Принцип, утверждающий, что в точках тела, достаточно удаленных от места приложения 

сил, внутренние силы практически не зависят от характера распределения внешних сил (и 

зависят лишь от статического эквивалента последних) называется: 

           принципом независимости действия сил 

           принципом суперпозиции 

           принципом начальных размеров 

           +принципом Сен-Вена   

 

Принцип, утверждающий, что результат действия системы сил равен сумме результатов дей-

ствий каждой силы в отдельности, называется: 

           принципом начальных размеров     

           принципом Сен-Вена 

           все утверждения верны 

          +принципом независимости действия сил   

 

Совокупность представлений, зависимостей, условий, ограничений, описывающих процесс, 

явление (поведение элемента конструкции под внешним воздействием), называется: 

 методом расчета на прочность и жесткость 

 методом определения внутренних сил 

 основным принципом расчета на прочность 

+моделью     

 

Тело, толщина которого h, существенно меньше характерных размеров поперечного сечения 

(ширины и длины) b и  называется: 

+пластинкой              

 массивом (пространственным телом) 

 стержнем (брусом) 

 оболочкой 

 



16.Отсутствие отказов, связанных с разрушением или недопустимыми деформациями эле-

ментов конструкций, называют: 

 прочностью 

жесткостью 

 устойчивостью                       

+прочностной надежностью   

 

В модели формы при расчетах прочностной надежности вводят упрощение в геометрию эле-

ментов конструкций, приводя их к схеме: 

кривого стержня или тонкостенной трубы 

шарнирно-стержневой системы и ломаного стержня 

стержневой системы и статически неопределимой рамы 

+стержня (бруса), пластинки, оболочки и массива (пространственного тела)  

 

Тело, длина которого  существенно превышает характерные размеры поперечного сечения 

(ширины и высоты) b и h, называется: 

пластинкой                              

массивом (пространственным телом) 

+ стержнем (брусом)          

оболочкой 

 

Внешние силы, действующие на элемент конструкции, подразделяют на: 

внутренние силы и напряжения 

внешние и внутренние силы 

внутренние силовые факторы 

+сосредоточенные, распределенные и объемные силы  

 

Тело, размеры поперечного сечения  которого  , b и h (ширина, высота и длина) – величины 

одного порядка называется: 

пластинкой                        

+массивом (пространственным телом) 

стержнем (брусом)           

оболочкой 

 

Составляющая вектора полного напряжения р, действующего в исследуемом сечении тела, 

определяемая проекцией р на нормаль к плоскости этого сечения, называется: 

нормальной силой   

касательным напряжением  

+нормальным напряжением   

напряженным состоянием 

 

Компонент вектора полного напряжения р, действующего в некоторой точке сечения тела, 

определяемый проекцией вектора р на плоскость сечения, называется: 

напряженным состоянием        

нормальным напряжением  

+касательным напряжением      

поперечной силой 

 



Приращение сил взаимодействия между частицами (частями) тела, возникающих при его 

нагружении, называются : 

внешними силами  

+внутренними силами    

деформациями      

напряжениями 

 

Составляющие главного вектора R и главного момента М внутренних сил по координатным 

осям X, Y, Z называют: 

+внутренними силовыми факторами или внутренними усилиями в сечении стержня    

напряженным состоянием в точке 

нормальными и касательными напряжениями 

тензором напряжений 

 

Метод, позволяющий определить внутренние усилия в сечении стержня, называется: 

методом сил                                     

методом начальных параметров 

методом независимости действия сил  

+методом сечений      

 

Составляющая вектора полного напряжения р, действующего в исследуемом сечении тела, 

определяемая проекцией р на плоскость этого сечения, называется: 

нормальной силой   

+касательным напряжением  

нормальным напряжением      

напряженным состоянием 

 

Перемещение точки в процессе деформации тела из одного положения в положение, беско-

нечно близкое к нему, называется: 

+линейным перемещением                   

деформированным состоянием 

угловым перемещением                 

относительной деформацией 

 

Под действием внешних сил тело деформируется. Произвольная точка К переходит в новое 

положение К1. Полное перемещение точки К раскладывается на составляющие U, V, W (по 

осям координат), которые называются: 

       

линейными деформациями               

тензором деформаций 

угловым перемещением       

+компонентами полного перемещения точки   

 



Изменение первоначальной длины стержня , обозначаемое , называется: 

изменением формы стержня    

деформацией 

относительной линейной деформацией     

+абсолютным удлинением (укорочением)    

 

Отношение абсолютного сдвига  к расстоянию между сдвигающимися плоскостями 

 называется: 

 

+относительным сдвигом          

модулем Юнга 

Модулем сдвига         

законом Гука при сдвиге 

 

При линейном напряженном состоянии Закон Гука выражается зависимостью: 

                     

+            

            

 

 

Величина  - расстояние между сдвигающимися плоскостями  называется: 

 

относительным сдвигом      

абсолютным сдвигом                      

Модулем сдвига            

законом Гука при сдвиге 

 



Для стержня, схема которого изображена на рисунке, 

 

нормальное усилие N в сечении 1-1 будет: 

+сжимающим       

растягивающим и сжимающим 

равно нулю     

растягивающим 

 

Для стержня, схема которого изображена на рисунке, 

 

нормальные напряжения, действующие в сечении 1-1, будут: 

растягивающими и сжимающими       

равны нулю 

растягивающими                  

+сжимающими    

 

Для стержня, схема которого изображена на рисунке, 

 

нормальные напряжения, действующие в сечении 1-1, будут: 

равны нулю                

растягивающими и сжимающими 

+растягивающими      

сжимающими 

 



Для стержня, схема которого изображена на рисунке, 

 

деформации, возникающие в сечении 1-1, будут: 

сжимающими              

растягивающими и сжимающими 

+растягивающими    

равны нулю 

 

Для стержня, схема которого изображена на рисунке, деформации, возникающие в сечении 

1-1, будут: 

 

 

сжимающими     

+растягивающими 

растягивающими и сжимающими     

равны нулю  

 

Для стержня, схема которого изображена на рисунке, нормальное усилие N в сечении 1-1 бу-

дет равно: 

 

 

6P               

 0            

–3P          

+3P 

 



Для стержня, схема которого изображена на рисунке, нормальное усилие N в сечении 1-1 бу-

дет равно: 

 

 

0                  

P               

–P                 

+–2P 

Для стержня, схема которого изображена на рисунке, нормальное усилие N в сечении 1-1 бу-

дет равно: 

 

 

0          

3P      

2P           

+–2P 

 

Для стержня, схема которого изображена на рисунке, нормальное усилие N в сечении 1-1 бу-

дет равно: 

 

 

 

–2P     

P                 

+–3P               

–P 

 



Для стержня, схема которого изображена на рисунке, нормальное усилие N в сечении 1-1 бу-

дет равно: 

 

 

 

3P         

–P                

0             

+2P 

 

По результатам испытания образца на растяжение вплоть до разрыва (до испытания 

, после разрыва ) можно определить:  

+относительную остаточную деформацию, равную 24%    

характеристику упругости, равную 11% 

характеристику прочности, равную 19% 

вязкоупругую характеристику, равную 30% 

 

Чугунный образец диаметром 0,015м разрушился при .  

 

Тогда величина предела прочности равна: 

750 МПа          

+679 МПа      

815 МПа            

527 МПа 

 

При испытаниях образца на растяжение были определены продольная и поперечная относи-

тельные деформации. Они оказались равными 0,00032 и 0,00013.  

 

Тогда величина коэффициента Пуассона равна: 

+0,4     

0,1   

0,25        

0,3 

 



 

При испытаниях образца на растяжение была измерена длина образца до испытания L0=20мм 

и после испытания L1=25мм 

 

Тогда величина относительной продольной деформации равна: 

0,4            

0,1     

+0,25              

0,3 

 



Если стержень ВС одинаково работает на растяжение и сжатие, то проверку на жесткость 

проводят по условию: 

 

      

      

+        

 

 

Если стержень ВС одинаково работает на растяжение и сжатие, то проверку прочности про-

водят по условию: 

 

      

               

         

+    

 

Абсолютно жесткий элемент ВD закреплен в точке D неподвижным шарниром, а в точке В 

упругим стержнем BC с площадью поперечного сечения A. 

 

Нормальные напряжения , действующие в сечении стержня ВС, равны: 

         

    

+0           

 

 



Абсолютно жесткий элемент ВЕ закреплен в точке D неподвижным шарниром, а в точке В 

упругим стержнем BC с площадью поперечного сечения A. 

 

Нормальные напряжения , действующие в сечении стержня ВС, равны: 

       

           

+         

 

 

 

 

Раздел №3 Сопротивление материалов – Темы 2.3, 2.4 

Контролируемые компетенции (знания, умения): ОК-3; 4; 6; 8; 9 

ПК – 1.1; 1.3; 2.2. 

 

 

Таблица № 1 

Направление подготовки  

07.02.01  «Архитектура» 

Контролируемые разделы 

 

Сопротивление материалов 2(темы 2.3, 2.4) 

 

Таблица № 2 

Параметры методики 

Количество оценок Четыре 

Названия оценок Неудовлетворительно; удовлетвори-

тельно, 

хорошо, 

отлично 

Пороги оценок 0%-39% неудовлетворительно; 

40%-69%  удовлетворительно; 

70%-89%  хорошо; 

свыше 90% - отлично 

Предел длительности всего контроля 90 минут 

Предел длительности ответа на каждый вопрос Не устанавливается 

Последовательность выбора разделов Последовательная 

Последовательность выборки вопросов из каждого 

раздела 

Случайная 

Предлагаемое количество вопросов из одного кон-

тролируемого раздела 

4 



 

- 10 баллов  выставляется студенту, который правильно выполняет 27-35 тестовых зада-

ний; который способен использовать основные законы естественнонаучных дисциплин в про-

фессиональной деятельности, применять методы математического анализа и математического 

моделирования, теоретического и экспериментального исследования; способен привлекать для 

решения поставленных задач соответствующий физико-математический аппарат  

- 8 балла выставляется студенту, если правильно решено 18-26 тестовых заданий; 

- 6 балла выставляется студенту, если правильно решено 8-17 тестовых заданий. 

Ниже 6 баллов оценка студенту не выставляется 

 

Фонд тестовых заданий для текущего контроля знаний по теме: 

Выберите один правильных вариант: 

 

 

Составляющая вектора полного напряжения р, действующего в исследуемом сечении тела, 

определяемая проекцией р на нормаль к плоскости этого сечения, называется: 

нормальной силой                         

касательным напряжением  

+нормальным напряжением       

напряженным состоянием 

 

Компонент вектора полного напряжения р, действующего в некоторой точке сечения тела, 

определяемый проекцией вектора р на плоскость сечения, называется: 

напряженным состоянием    

нормальным напряжением  

+касательным напряжением   

поперечной силой 

 

Приращение сил взаимодействия между частицами (частями) тела, возникающих при его 

нагружении, называются : 

внешними силами        

+внутренними силами    

деформациями          

напряжениями 

 

Составляющие главного вектора R и главного момента М внутренних сил по координатным 

осям X, Y, Z называют: 

+внутренними силовыми факторами или внутренними усилиями в сечении стержня    

напряженным состоянием в точке 

нормальными и касательными напряжениями 

тензором напряжений 

 

 

Метод, позволяющий определить внутренние усилия в сечении стержня, называется: 

методом сил       

методом начальных параметров 

методом независимости действия сил        

+методом сечений      

 



Составляющая вектора полного напряжения р, действующего в исследуемом сечении тела, 

определяемая проекцией р на плоскость этого сечения, называется: 

нормальной силой        

+касательным напряжением  

нормальным напряжением    

напряженным состоянием 

 

Перемещение точки в процессе деформации тела из одного положения в положение, беско-

нечно близкое к нему, называется: 

+линейным перемещением   

деформированным состоянием 

угловым перемещением       

относительной деформацией 

 

Под действием внешних сил тело деформируется. Произвольная точка К переходит в новое 

положение К1. Полное перемещение точки К раскладывается на составляющие U, V, W (по 

осям координат), которые называются:6 

       

линейными деформациями       

тензором деформаций 

угловым перемещением          

+компонентами полного перемещения точки   

 

Изменение первоначальной длины стержня , обозначаемое , называется: 

изменением формы стержня        

деформацией 

относительной линейной деформацией  

+абсолютным удлинением (укорочением)    

 



Отношение абсолютного сдвига  к расстоянию между сдвигающимися плоскостями 

 называется: 

 

+относительным сдвигом       

модулем Юнга 

Модулем сдвига       

законом Гука при сдвиге 

 

При линейном напряженном состоянии Закон Гука выражается зависимостью: 

            

+                     

      

 

 

Величина  - расстояние между сдвигающимися плоскостями  называется: 

 

относительным сдвигом        

абсолютным сдвигом                      

модулем сдвига                  

законом Гука при сдвиге 

 



Если к тонкостенной трубе приложен скручивающий момент М,.то напряженным состояни-

ем для элементарного объема «abcd» будет: 

 

+чистый сдвиг          

линейное напряженное состояние 

объемное напряженное состояние         

сложное напряженное состояние 

 

На срез (на сдвиг) рассчитывается соединение, показанное на рисунке: 

 

        

 

       

+  

 



Закон Гука при чистом сдвиге ( ) действует на участке диаграммы: 

 

+0 – 1            

2 – 3          

+3 – 4            

4 – 5 

 

А – площадь поперечного сечения тела заклепки,  – допускаемое напряжение на срез. До-

пускаемое значение силы F определяется по формуле: 

 

          

             

             

+     

 

 – допускаемое напряжение на срез для заклепки. Площадь поперечного сечения тела за-

клепки определяется по формуле: 

 

         

                 

             

+      

 



Закон Гука при кручении выражается зависимостью: 

+            

           

        

 

 

 

В сечении 1–1 крутящий момент по модулю равен: 

 

        

              

+             

 

 

В процессе скручивания длина стержня L: 

 

увеличивается        

уменьшается 

сначала увеличивается, потом уменьшается        

+не изменяется      

 



Изменение касательных напряжений вдоль радиуса поперечного сечения круглого стержня 

при кручении соответствует рисунку: 

   

  

+    

 

 

Стержень скручивается. Максимальные касательные напряжения действуют: 

 

во всех точках на поверхности стержня          

в точке D 

+в точке A           

в точках B и C 

 



Касательное напряжение в центре тяжести поперечного сечения (точка K) равно: 

 

0           

+               

         

 

 

Для стержня, изображенного на чертеже, 

 

модуль крутящего момента , действующего в сечении 1-1 равен: 

+8М     

0          

6М              

4М 

 

Условие прочности для стержня имеет вид: 

 

             

             

              

+     

 



Если  – допускаемое касательное напряжение, то из расчета на прочность диаметр вала: 

 

         

+        

            

 

 

Если  – допускаемое касательное напряжение, то из расчета на прочность скручивающий 

момент: 

 

     

      

+         

 

 



При проектном расчете на прочность: 

 

+  

 

 

    

 

При проверочном расчете на прочность: 

 

 

 

+      

 

 



Условие прочности для стержня имеет вид : 

 

 

+          

       

            

    

 

 

Абсолютный угол закручивания стержня равен: 

 

          

         

+       

 

 

Условие жесткости стержня при кручении имеет вид: 

       

         

           

+    

 



33.Максимальный относительный угол закручивания имеет место на участке: 

 

II          

I и II       

I              

+III      

 

 – допускаемый относительный угол закручивания. Условие жесткости для вала имеет 

вид: 

 

       

+      

 

          

 

 

Пусть  – допускаемый относительный угол закручивания,  – жесткость поперечного 

сечения на кручение. 

 

Тогда из условия жесткости допускаемое значение М удовлетворяет неравенству..: 

+            

       

         

 

 

 

Раздел №4 Сопротивление материалов – Темы 2.5, 2.6, 2,7, 2,8 



Контролируемые компетенции (знания, умения): ОК-1; 5; 8 

ПК – 1.1; 1.2; 2.2 

 

 

Таблица № 1 

Направление подготовки  

07.02.01  «Архитектура» 

Контролируемые разделы 

 

Сопротивление материалов 2(темы 2.1, 2.2) 

 

Таблица № 2 

Параметры методики 

Количество оценок Четыре 

Названия оценок Неудовлетворительно; удовлетвори-

тельно, 

хорошо, 

отлично 

Пороги оценок 0%-39% неудовлетворительно; 

40%-69%  удовлетворительно; 

70%-89%  хорошо; 

свыше 90% - отлично 

Предел длительности всего контроля 90 минут 

Предел длительности ответа на каждый вопрос Не устанавливается 

Последовательность выбора разделов Последовательная 

Последовательность выборки вопросов из каждого 

раздела 

Случайная 

Предлагаемое количество вопросов из одного кон-

тролируемого раздела 

4 

 

- 10 баллов  выставляется студенту, который правильно выполняет   37-50 тестовых зада-

ний; который способен использовать основные законы естественнонаучных дисциплин в про-

фессиональной деятельности, применять методы математического анализа и математического 

моделирования, теоретического и экспериментального исследования; способен привлекать для 

решения поставленных задач соответствующий физико-математический аппарат  

- 8 балла выставляется студенту, если правильно решено 24-36 тестовых заданий; 

- 6 балла выставляется студенту, если правильно решено 15-23 тестовых заданий. 

Ниже 6 баллов оценка студенту не выставляется 

 

Фонд тестовых заданий для текущего контроля знаний по теме: 

Выберите один правильных вариант: 

 

Осевой момент инерции прямоугольника 
xJ  осевой момент инерции квадрата в….раз: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3
a

x

y

y

xa

a

a



 

 

 

 

 

3              

9           

81        

+27 

 

Для плоской однородной пластинки, изображенной на рисунке, определить центробежный 

момент инерции 
xyJ  

 

при заданной системе координат - это : 

3456        

+1296         

-5760        

3456 

 

Для плоской однородной пластинки, изображенной на рисунке, определить осевой момент 

инерции 
yJ  

 

при заданной системе координат - это : 

+746,67      

186,67      

2666,67      

666,67    

 



Для плоской однородной пластинки, изображенной на рисунке, определить осевой момент 

инерции 
xJ  

 

при заданной системе координат - это : 

208      

+304        

256              

1024 

 

Укажите правильное соотношение для круглого стержня:   

+
px W W 5,0=      

px W W 2=      

px WW =       

px W W 2,0=  

 

Осевой момент сопротивления измеряется в : 

см2     

см4, 

+см3   

кН∙м. 

 

В сечении 1-1  внутренние силовые факторы имеют знаки: 

 

Q  +      М   -              

+Q  +     М  + 

Q  -      М   +           

Q  -       М   - 

 



В сечении 1-1  внутренние силовые факторы имеют знаки: 

 

+Q  +      М  -              

Q  +      М  + 

Q  -      М   +                

Q  -       М   - 

 

В сечении 1-1 имеют место внутренние силовые факторы: 

 

+   

     

        

    

 

Определить величину поперечной силы Q в заданном сечении: 

                        

 

 

                                  

 

 

 

 

3 кН        

-2 кН      

-3 кН     

+2 кН 

 

В сечении 1-1 имеют место внутренние силовые факторы: 

 

   

  

        

+     

 



В сечении 1-1 имеют место внутренние силовые факторы: 

 

     

         

+          

 

 

В сечении 1-1 имеют место внутренние силовые факторы: 

 

         

    

 

+  

 

В сечении 1-1 имеют место внутренние силовые факторы: 

 

        

    

     

+     

 

В сечении 1-1 имеют место внутренние силовые факторы: 

 

     

+     

      

 

 

 



В сечении А данной балки поперечная сила Q равна: 

                        

 

 

                                               

 

 

 

 

 

 

10 кН     

+-10 кН 

5 кН          

-5 кН 

 

Для балки, представленной на рисунке, 

 

в сечении 1-1 модуль изгибающего момента  и модуль поперечной силы  при изгибе 

соответственно равны: 

0; Р       

+Ра; 0,5Р  

2Ра; Р  

3Ра; 0 

 

Для балки, представленной на рисунке, 

 

в сечении 1-1 модуль изгибающего момента  и модуль поперечной силы  при изгибе 

соответственно равны: 

0; 2Р           

2Ра; 8Р       

0; Р           

+4Ра; 0 

 

q = 10 кН/м

q = 20 кН/м

А

2 м1 м 



Максимальные нормальные напряжения действуют в точках: 

 

10, 3, 8, 5    

8, 5      

1, 2, 7, 6       

+9, 4 

 

Нормальные напряжения при плоском изгибе определяются по формуле: 

              

+    

                             

 

 

Касательные напряжения при плоском поперечном изгибе определяются по формуле: 

           

     

+    

 

 



Правильные направления нормальных напряжений в точках 1, 2 сечения С - С имеют вид: 

 

 

+           

        

 

 



Если правую часть стержня отбросить, то в точке 1 сечения С-С следует показать напряже-

ния: 

 

     

     

 

+     

 

В точке 1 поперечного сечения А-А балки: 

 

действует касательное напряжение                

+ действует нормальное напряжение  

нет напряжений                

действуют нормальное  и касательное  напряжения 

 

В точке 1 поперечного  сечения А-А балки: 

 

действует нормальное напряжение        

+действует касательное напряжение  

действуют нормальное  и касательное  напряжения           

нет напряжений 

 



В точке 1 поперечного  сечения А-А балки: 

 

действует нормальное напряжение      

+действуют нормальное  и касательное  напряжения 

действует касательное напряжение  

нет напряжений 

 

В точке 1 поперечного  сечения А-А балки: 

 

действует нормальное напряжение  

действуют нормальное  и касательное  напряжения 

+нет напряжений     

действует касательное напряжение  

 

В точке 1 поперечного  сечения А-А балки: 

 

нет напряжений 

действует касательное напряжение  

действует нормальное напряжение  

+действуют нормальное  и касательное  напряжения    

 

 



В точке К поперечного сечения балки: 

 

+действует нормальное напряжение      

действуют нормальное  и касательное  напряжения 

действует касательное напряжение  

нет напряжений 

 

В точке К поперечного сечения балки: 

 

действует нормальное напряжение      

действуют нормальное  и касательное  напряжения 

+действует касательное напряжение  

нет напряжений 

 

Критическая сила сжатого стержня определяется по формуле: 

Гука     

Журавского       

+Эйлера           

Верещагина 

 

Критическим напряжением называется напряжение, возникающее в поперечном сечении 

сжатого стержня при воздействии нагрузки, вызывающей: 

+потерю устойчивости стержня 

появление в стержне пластических деформаций 

появление деформаций, равных допустимому значению 

появление деформаций, превышающих допустимое значение 

 

Для показанного на рисунке способа закрепления стержня коэффициент приведенной дли-

ны при вычислении критической силы по формуле Эйлера равен : 

 

   

+      

       

 

 



Для показанного на рисунке способа закрепления стержня коэффициент приведенной дли-

ны при вычислении критической силы по формуле Эйлера равен : 

 

       

+   

  

 

 

При потере устойчивости сжатого стержня изгиб происходит в плоскости: 

+перпендикулярной оси наибольшей жесткости 

расположенной в любом случайном направлении 

расположенной под углом 450 к осям наибольшей и наименьшей жесткости 

наименьшей жесткости 

 

Коэффициент , входящий в формулу Эйлера для критической силы сжатого стержня 

 называется коэффициентом: 

+приведения длины    

запаса прочности 

Пуассона               

запаса устойчивости 

 

Для стержней из малоуглеродистой стали формула Эйлера для критической силы примени-

ма, если гибкость стержня : 

меньше 100         

равна 50             

меньше 50           

+больше 100 

 

График зависимости критического напряжения  от гибкости  сжатого стержня в преде-

лах применимости формулы Эйлера представляет собой: 

+гиперболу     

параболу          

прямую линию 

дугу окружности 

 

Формула Эйлера для критической силы сжатого стержня в виде  получена 

для стержня: 

+с шарнирно опертыми концами 

с защемленными концами 

с одним защемленным концом и другим свободным 

с одним защемленным концом и другим шарнирно опертым 

 



В формуле Эйлера для критической силы сжатого стержня  произведение 

 есть: 

жесткость стержня при сжатии 

жесткость сечения при изгибе относительно оси с наибольшим моментом инерции 

+жесткость сечения при изгибе относительно оси с наименьшим моментом инерции 

жесткость сечения при сжатии 

 



При сжатии упругого стержня, показанного на рисунке, силой  форма потери устой-

чивости стержня  имеет вид : 

 

 

 

+     

 

 

Приведенная на рисунке форма потери устойчивости сжатого стержня соответствует способу 

закрепления стержня, показанному на схеме : 

 

     

 

     

+  

 



Приведенная на рисунке форма потери устойчивости сжатого стержня соответствует способу 

закрепления стержня, показанному на схеме : 

 

+   

 

      

 

 

Для показанного на рисунке способа закрепления стержня коэффициент приведенной длины 

 при вычислении критической силы по формуле Эйлера при потере устойчивости равен : 

 

+       

       

      

 

 

Для показанного на рисунке способа закрепления стержня коэффициент приведенной длины 

 при вычислении критической силы по формуле Эйлера при потере устойчивости равен : 

      

     

+     

 

 

Основным критерием определения критического напряжения за пределом пропорционально-

сти является: 

+гибкость стержня          

длина 

площадь сечения      

момент инерции 

 



Формула Ясинского применима, если: 

+критическое напряжение  меньше допускаемого напряжения . 

критическое напряжение  меньше предела пропорциональности . 

критическое напряжение  превышает предел пропорциональности . 

гибкость  сжатого стержня больше предельной гибкости . 

 

Формула Ясинского применима, если: 

когда сечение сжатого стержня круглое 

когда сечение сжатого стержня квадратное 

гибкость  сжатого стержня меньше предельной гибкости . 

+когда критическое напряжение  меньше предела пропорциональности . 

 

При определении критического напряжения за пределом пропорциональности используется 

значение: 

момента инерции    

+гибкости      

жесткости       

площади 

 

При расчете на устойчивость сжатых стержней за пределом пропорциональности использу-

ется формула: 

определения гибкости        

определения момента инерции 

Эйлера                           

+Ясинского 

 

 

Тестовые вопросы по теме, используемые для промежуточного контроля знаний по 

дисциплине, представлены в соответствующем разделе фонда оценочных средств. 

 

 

 

 

 

Дополнительные контрольные испытания 

Проводятся для обучающих, набравших менее 50 баллов                                  (в соот-

ветствии с Положением «О модульно-рейтинговой системе»), формируются из числа оце-

ночных средств по темам, которые не освоены обучающим. 

 

Фонд оценочных средств предназначен для контроля знаний, умений и уровня приобретен-

ных компетенций студентов направления подготовки 07.02.01  «Архитектура» по дисциплине 

«Техническая механика» 



 

 


		2023-04-26T10:51:52+0300
	Светлана Николаевна Маклакова


		2023-04-26T10:52:46+0300
	Татьяна Михайловна Гуревич


		2023-05-17T14:50:52+0300
	Елена Ивановна Примакина


		2023-05-17T16:06:18+0300
	Сергей Валерьевич Цыбакин




